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Betriebsanleitung

BA 36590

Mikroprozessorregler pCelsitron baelz 36590
Dreipunktschrittregler als 19 Zoll-Einschub baelz

automatic

« Diese Betriebsanleitung gilt als Zusatzblatt zu BA 6490 / 6590

« Der Regler baelz 36590 hat dieselbe Funktionen wie der Regler
baelz 6590, unterscheidet sich nur durch seine Bauform und

AnschluBtechnik
Sonderausfiihrungen
S Eichung 0-250°C in Verbindung mit Z-Barriere
S2 Frontplatte 3HE, 9 TE, a/c-Anschliisse auf Vehring-Regler
angeglichen, nur PT100-Eingang verdrahtet
S3 Wie S2, jedoch nur U-Eingang
s
1 Frontplatte
Regler Einschub
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Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

Mikroprozessorregler pCelsitron baelz 6490 / baelz 6590

Universeller Dreipunktschrittregler baelz
automatic

Industrieregler mit speziellem PID - Schrittregleralgorithmus

MCELSITRON
Ju_ o

baelz 6490

Zwei Sollwerte einstellbar

U Einfache Bedienung U Externer Sollwert

U Benutzerdefinierte Bedienebene U Sollwertrampe

U Digitalanzeigen fur Istwert und Sollwert U Steuerung Uber Digitaleingdnge

U Regelstruktur Pl und PID O Serielle Schnittstelle

O Zweipunktregelung U Robuste Selbstoptimierung

U Dreipunktregelung U Halbleiterspeicher zur Datensicherung
U MelReingange fir Pt 100, Strom- u. SpannungssigndleSteckbare AnschluRklemmen

U Hand -/ Automatikumschaltung U Front in Schutzart IP 65

a

a

Kompakte Bauweise 96mm x 96mm x 135mm U Kompakte Bauweise 48mm x 96mm x 140

Technische Anderungen vorbehalten !

W. Balz & Sohn GmbH & Co., Koepffstralle 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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A Warnung:

Beim Betrieb elektrischer Géte stehen zwangilfig einige Teile dieses Gites unter gehrlicher

Spannung. Bei unsachgemaf3er Handhabdngdn schwere #tperverletzungen oder Sachadan

auftreten.

Die Warnhinweise in den folgenden Abschnitten dieser Betriebsanleitung sind deshalb genau zu beach
Das an diesem Gétrarbeitende Personal sollte entsprechend qualifiziert und mit dem Inhalt dieser
Betriebsanleitung vertraut sein.

fen.

Montage und Bedienung voraus.

Der einwandfreie und sichere Betrieb diesesi@ersetzt sachgemafen Transport, fachgerechte Lagerungr,

W. Bélz & Sohn GmbH & Co., Koepffstra e 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

1. Funktionsumfang

Grundgeréat

Analogeingang Pt100 Die Analogeirge konnen wahlweise als Istwerteingang PV
Analogeingang 0/2 bis 10V oder als Eingatigdinen analogen, externen Sollwert SP benutzt
Analogeingang 0/4 bis 20mA werden.

Relais OPEN Reglerausgang AUifnet das Motorstellglied

Relais CLOSE Reglerausgang ZU, sdiilidas Motorstellglied

Relais ALARM 1 und ALARM 2 Alarm v@hlbar. Die Alarmrelais arbeiten nach dem Ruhestromprinzip.
Digitaleingang REM/LOC zur Intern -/ Externumschaltung

Speisespannung 24 V DC urfZweidrahttransmitter und Digitaleiéiage

Zusatzfunktionen (Option*)

Serielle Schnittstelle RS 485 Datdrertragung gemal MODBUS-Protokoll

Istwertausgang O bis + 10 V bei Pt 100 als Istwibter PV

Digitaleingang OPEN das Stellgliéffnet

Digitaleingang CLOSE das Stellglied scitte nicht im Handbetrieb
Digitaleingang STOP das Stellglied verharrt in seiner momentanen Stellu

Digitaleingang REM/LOC zur Intern -/ Externumschaltung

Digitaleingang SP.2 zum Umschalten auf den zweiten Sollwert SP.2

SI

2 R DT N N

- durch Anlegen von 24V DC an den entsprechenden Digitaleingang
- Prioritdt: 1. Stop 2. Close 3. Open 4. SP.2 5. Rem/Loc  Bchdie Prioriit

* Sp PV
St N= X =
X X X
sp S{L gpé - Auf
SPH ' — " Zu
* REM.SP —_— PI(D) A
MANi
7]
PV o /i
* PVout PV=Pt100 FIL.
T sv/sv,/ 8v )/ 8V BV
0..+10V
24V 24V 24V 24V 24V
SO R,
2 5 8 ¢
S 2 % = v
Blockschaltbild 0 E %
a4
*
Sollwertbegrenzung Minimalwert SP.L - setpoint low, Maximalwert SP.H - setpoint high.

Uber die Tastaturdnnen nur Sollwerte innerhalb der Sollwertbegrenzung eingestellt werden.

Sollwertrampe SP.r. Die Sollwéniderung pro Minute (Gradient) kanir interne und externe Sollwerte
mit Hilfe der Sollwertrampe vorgegeben werden.

Filterung FIL des Istwerteingangs PV. 6&ignale und schnelle Istwertschwankungénrien durch ein
einstellbares Software - Filter gétiet werden.

* Digitale Eingange, Spannungsbereich 0/ 12 - 24 V DC.
Spannungsversorgung wahlweise intern oder extern.

* Serielle Schnittstelle

W. Bélz & Sohn GmbH & Co., Koepffstra e 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

2. Bedienung und Einstellung

Alarm

Bedienebene:

pCELSITRON

s m. . Istwertanzeige,
Stellgliedéffnet — process variable

Stellglied schli&t

2. Sollwert wirksam, setpoint 2
oder Alarm 2

Sollwertrampeduft

Externer Sollwert wirksam,
oder serielle Kommunikatior
remote setpoint

andere phys. Einheiten
als Aufkleber lieferbar

Sollwertanzeige,
setpoint

Handbetrieb, manual mod Beim Gerat 6590

gelten die gleichen
Bezeichnungen fur
die entsprechender
Funktionen, nur
baelz 6490 die Positionierung
weicht ab.

2.1 Sollwert SP einstelleim Automatikbetrieb

Ene E |]]% I8 sr EhE
@grdf&er

B
CV:) Kleiner in Einzelschritten kontinuierlich, mit zu- neuen Sollwert innerhalb von

nehmender Geschwindigkeit 5 siibernehmen, sonstiiksprung
auf alten, nochigtigen Sollwert

X = stindig diicken

Einstellbereich: SP.L bis SP.H
Gesperrte Sollwerteingabe bei SP.2, REM.und S.C=1

2.2 Stellgliedtffnen / schlid3enim Handbetrieb

S o I W W

j:* 3 jif 3 jﬁ 3 jif L jif 3
MAN. m |~ D»D»D»D*MANJW
Umschalten auf Stop Auf Stop Zu Stop Umschalten auf
Handbetrieb Schalterfunktion Schalterfunktion Automatik

(blockierbar)

W. Bélz & Sohn GmbH & Co., Koepffstra e 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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BA 6490/ 6590

2.3 Sprung zur Parametrier -/ Konfigurierebene

PV
Bedienebene
SP

langer als
@ Z >2s 2s diicken

ohne P8wort (s. auch 3.28: PAS)

mit Pawort
ohne zweite
Bedienebene (s. auch 3.27: OL.2)

~ | OPH

erster
Konfigurations-
punkt

*

mit Pewort 5
mit zweiter

Bedienebene

1

- E®0 . -
sedenebene = HE C EL| 5P 3P
—gpg AL HYY e

CRC R

zweite Bedienebene (s. auch 3.27: OL.2)
* falls fur die benutzerdefinierte Bedienebene ausipw

1) Gegt mit serieller Schnittstelle

@ X >2s zuriick zur Bedienebene jederzeibglich

MAN_7)

Hand -/ Automatikumschaltung jederzeibgtich

» | Lodl —
XXXX ﬁrosr:?i:‘:;urations-

. punkt
A | groRer
EME.G

@ kleiner

Pelwort ein-  falsches PRwort:

stellen zuriick zur Bedien-
ebene

glitiges P&wort

s. Seite 26: PAS / Cod

——» | Codl — [ OPE

XXX erster

Konfigurations-
(1) groger punkt
7

@ kleiner

Pawort ein-  falsches Pawort:
stellen zuriick zur Bedien-
ebene

glitiges P&wort
s. Seite 26: PAS / Cod

W. Bélz & Sohn GmbH & Co., Koepffstra e 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

2.4 Sprung zur zweiten Bedienebengenutzerdefinierte Bedienebene)

Parameter und Konfigurationspunkte, diedie zweite Bedienebene ausglv wurden (s. auch 3.27: OL.2)jknen ohne
Eingabe des Ravortes aufgerufen und eingestellt werden, falls der Zugriff zur Parametrier -/ Konfigurietideereen PBwort
gescliitzt ist (s. auch 3.28: PAS).

1B [
[_1BO s»

(P) X >2s Sprung zur. Bedienebene
* )

5 E * *
[5Fg5PJLod _.
MZDSDEDE e .
@)~

*falls diese Funktiondr die benutzerdefinierte Bedienebene ausipwind der Zugriff zur Parametrier -/ Konfigurierebéier
das P8wort blockiert wurde.
1) Gedt mit serieller Schnittstelle.

Bedienebene Bedienebene

SP

1B Jev

Auf die zweite Bedieneben@hknen wahlweise - die Selbstoptimierung OPt
- der Alarm AL., HYS
- die Intern -/ Externumschaltung rE.L oder die serielle Kommunikation S.C
- der zweite Sollwert SP.2
- die Sollwertrampe SP.r
gelegt werden.

2.5 Parameter / Konfigurationspunkte einstellen

D F‘ I: ﬁ I: n Parameter / Konfigurationspunkt agivien
DIENGESE
En 3 TE v
g 42313
LlE D D neuen Wert schrittweise einstellen
(4] groRer
C:) Kleiner Y

En

L| 3 E D neuen Wert kontinuierlich einstellen,
mit zunehmender Geschwindigkeit

(4} gréRer (4] ¥ stindig diicken

E:) kleiner Y
I: 0 . @ . I: EI neuen Wert innerhalb Sibernehmen, gleichzeitig wird deéghste
E D | D Parameter / Konfigurationspunkt aufgerufen
Cp:) X >2s zuriick zur Bedienebene jederzeitglich
Hand -/ Automatikumschaltung jederzeibgtich

W. Bélz & Sohn GmbH & Co., Koepffstra e 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

3. Parametrier -/ Konfigurierebene

3.1 Selbstoptimierung (optimization) zur automatischen Ermittlundigstiger Reglerparameter.

El%% Auswabhl: 0 keine Selbstoptimierung

1 Selbstoptimierung aktiviert
[FZ) Die Selbstoptimierung wird ausgst durch :
- eineAnderung des Sollwertes SP (nicht bei externem, analogem Sollwert)
- eineAnderung des zweiten Sollwertes SP.2 auf der Parametrier -/ Konfigurierebene,

sofern SP.2 der wirksame Sollwert ist (s.auch 3.13: SP.2)
- eine Umschaltung vom Handbetrieb in den Automatikbetrieb

PVA PVA

SP A /// . AT o
Xw [T . Optimierung ASP [T /l/jOptimierung
Y SP

(a) (b) _ (b) _
% t
Handbetrieb AOptimierung  Automatik Automatik Optimierung ~ Automatik
Optimierung aus dem Handbetrieb Optimierung im Automatikbetrieb

Vorgehensweise @hrend der Optimierung:

Aus dem Handbetrieb: Im Automatikbetrieb:
- Sollwert SP einstellen - Warten, bis PV einen stabilen Verlauf hat (b)
- Umschalten auf Handbetrieb - Sprung zur Parametrier -/ Konfigurierebene
- DurchOffnen / Schli®en des Stellgliedes die - OPt ="1" einstellen
ProzégroRe PV auf einen Wert grofRer / kleiner als den - Falls bekannt, Progeerstrkung P.G eingeben
Sollwert SP einstellen (a) (Standardeinstellung: P.G = 100%)
- Warten, bis PV einen stabilen Verlauf hat (b) - Rucksprung zur Bedienebene
- Sprung zur Parametrier -/ Konfigurierebene - Sollwert einstellen

- OPt ="1" einstellen

- Falls bekannt, Progeerstrkung P.G eingeben
(Standardeinstellung: P.G = 100%)

- Rucksprung zur Bedienebene

- Umschalten auf Automatikbetrieb

W. Bélz & Sohn GmbH & Co., Koepffstra e 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21
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Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

Mit der Hand -/ Automatikumschaltung (bei Optimierung aus dem Handbetrieb) bzw. mit der SolliearhgASP
(bei Optimierung im Automatikbetrieb) beginnt die Selbstoptimierunghrdhd des Optimiervorganges wird im
Sollwert - Display SP zyklisch die AnzeigenE eingeblendet. Die ermittelten Parameter (Pb, tn, td, P.G) werder
am Ende der Selbstoptimierung automatigichrnommen.

Die Optimierroutine wird nicht gestartet, wenn die Regelabweichung Xw (Handbetrieb) bzw. die SoteemgASP
(Automatikbetrieb) bei Beginn des Optimiervorganges kleiner 3,125% d@seéechs PV ist. Didnderung der ProRgrofe

PV bzw. des Sollwertes SPalarend der Optimierung soll im gleichen Bereich und in der gleichen Richtung ablaufen, in der na
der Optimierung auch geregelt wird, d.h. der Optimiervorgang soll déerep Regelvorgang dglichst genau entsprechen.
Treten im Verlauf einer Regelung Pr@abliufe mit stark unterschiedlichem Zeitverhalten auf (z. B schnelles Aufheizen,
langsames Audllen), so ist der wichtigere Teil des Pres zu optimieren.

Sind die ProzBablaufe gleichwertig, ist der langsamere Vorgang zu optimieren.

Bei Anlagen mit linearerybertragungsverhalten (konstante PRvagstrkung P.G = AAI:(V Uber den gesamten Regelbereich)

liefert schon ein Optimiervorgang stets die optimalen Reglerparameter.

Ist dasUbertragungsverhalten der Anlage unlinear (die Feaestrkung P.G = APV

andert sich z. B. mit dem zu regelnden

Sollwert SP), hat die variable Pré&erstrkung P.G einen entscheidenden Eifflwf die Reglerparameter. Hier sollte die
Prozé®gréRe PV vilhrend des Optimierungsvorganges den Zielsollwerélaenmd erreichen.

Ist dies nicht der Fall, nfiiein weiterer Optimiervorgang durchgbft werden. Die Profierstrkung P.G im Arbeitspunkt wurde
im vorhergehenden Optimiervorgang automatisch ermittelt.

Ist die ProzBverstrkung P.G im Arbeitspunkt bekannt, kann sie vor Beginn der Optimierung manuell eingegeben werden.
(s. auch 3.16: P.G)

Nach jeder durchgéhrten Optimierung wird der Konfigurationspunkt OPt automatisch auf O gesetzt.

Ein Optimiervorgang kann jederzeit abgebrochen werden, indem man die Hand - oder RuwZ aige diickt.

WAHREND DES OPTIMIERVORGANGES DRFEN KEINE EINGABEN ODER UMSCHALTUNGEN VORGENOMMEN
WERDEN !

Zusétzliche Erlauterungen zur Selbstpotimierung von Dreipunktschrittreglern
Als Beispiel dient die Optimierung einer Temperaturregelung mit niedriger Anfangstemperatwhenel EEndtemperatur.

 Die Temperaturdifferenz zwischen Anfangstemperatur und Zieltemperatur m® mehr als 12,5°C betragen.
(Beim Pt100-M@&bereich 2.2: 0 bis 40TC; mehr als 12,8C
Beim Pt100-M@&bereich 2.4: 0 bis 30TC; mehr als 9,5C)
Es ist aber @nstiger, wenn die Differenz zwischen Anfangstemperatur und Zieltemperatur gréf3er ist.
Werden Aufheizvorgnge optimiert,soll die Anfangstemperatur der Temperatur der ébigek Anlage,die Zieltemperatur dem
Sollwert der Temperaturregelung entsprechen.

» Die Temperatur sollte vor Beginn der Optimierung stabil sein.
Dazu den Sollwert des Reglers auf den Wert der Anfangstemperatur stellen und warten, bis sich die Temperatur auf diese
niedrigen Wert stabilisiert hat.
Istwert und Sollwert rilssen hier nicht unbedingbereinstimmen.
Kann der Regler die Anfangstemperatur im Automatikbetrieb nicht stabil halten,d.h. es treten Temperaturschwingungen a
mufd die Anfangstemperatur im Handbetrieb eingestellt werden.
Das Motorventil mit Hilfe der ZU-Taste und der AUF-Taste so verstelldhdi@daAnfangstemperatur ungéf erreicht wird.

» Das Regelventil darf zu Beginn der Optimierung nicht vollsindig geschlossen sein.
* Die Selbstoptimierung wird durch eine Sollweréinderung oder durch das Umschalten von Handbetrieb auf

Automatikbetrieb gestartet
Voraussetzung: Konfigurationspunkt OPt = 1
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* Zu Beginn der Optimierung 6ffnet der Regler selbséindig das Motorventil um einen bestimmten Betrag.
Wie weit das Motorventil géfnet wird, ist ablingig von der Differenz von Istwert und Zielsollwert, und von der am Regler
eingestellten Prozessveidtung P.G. (Anfangswert P.G = 100%)
Bis zum Abschl@ der Selbstoptimierung verharrt das Motorventil in dieser Stellung.
Die Stellungénderung immer vor Ort am Motorveniiberpiifen.

» Das Motorventil darf wéhrend der Optimierung nicht vollstandig geffnet sein.
Der Hub des Regelventils Mkleiner als 95% sein.
Die Stellung des Motorventils immer vor Q@ierpiifen.

« DasOffnen des Motorventils hat eine Temperaturertbhung zur Folge.
Aus dem Betrag der Temperaturéiting und aus deren zeitlichen Verlauf ermittelt der Regler die Parameter Proportionalbal
Pb, Nachstellzeit tn, Vorhaltzeit td und die #atdiche Prozessveg&kung P.G.

» Der Regler beendet die Optimierung selbéndig, sobald sich die Temperatur auf dem Bheren Wert stabilisiert hat.
Die Parameter werden am Ende der Optimierung berechnet.

* Der Regler bricht die Optimierung ab, wenn sich die Temperatur nach 42 Minuten noch nicht auf demsheren Wert
stabilisiert hat.
Wird die Optimierung abgebrochen,werden keine Parameter berechnet.
Der Abbruch ist mMiglich in Anlagen mit sehr &igem Zeitverhalten.
Der Abbruch ist mglich in Anlagen,die keinen stabilen Zustand einnehniemé&n (z.B. sindiger Temperaturanstieg bei
gleichbleibender Ventilstellung, Temperaturdrift)

* In diesen Rllen kann die Optimierung manuell beendet werden,indem man vor Ablauf von 42 Minuten den
Konfigurationspunkt OPt von -1- auf -0- stellt.
Die Parameter werden berechnet, wenn der Konfigurationspunkt OPt von -1- auf -0- gestellt wird.
Eine manuell beendete Optimierung liefert brauchbare Parameter

- in einer tégen Anlage, wenn sich die Temperatur ihrem stabilen Endwert schordaageaber noch nicht ganz erreicht
hat. Die Anrdherung an den stabilen Endwert ist daran zu erkenrfedid@Geschwindigkeit der Temperanderung
gegetiiber der ersten #ifte des Optimierzeitraumes stark abnimmt.

- in Anlagen mit sindiger Temperaturdrift (keine stabile Anfangs-u.Endtemperatur), wenn die Geschwindigkeit der
Temperatuinderung vihrend der Optimierphase wesentlidhbr ist als vdhrend der normalen Temperaturdrift. Die
Optimierung wird manuell beendet, wenn die Tempeé#atierung deutlich erkennbar in die normale Temperaturdrift
Ubergeht.

» Die Optimierung kann also auch dann gestartet werden,wenn die Temperatur vor Beginn der Optimierung keinen
stabilen Verlauf hat,,sondern einer sindigen Drift unterliegt.
Die Optimierung m@ in diesem Fall manuell beendet werden (siehe oben)

* Die Temperatur muf sich wahrend der Optimierung um mehr als 25% der Differenz von Istwert und Sollwertdndern
(Differenz zu Beginn der Optimierung)
Ist die Temperat@ndeung kleiner, werden am Ende der Optimierung keine Parameter errechnet.

* Ist dies nicht der Fall, mu3 die Einstellung des Parameters P.G (Prozessvesigtung) manuell verkleinert und
anschliddend eine weitere Optimierung durchgefihrt werden.
Dies hat eine groRere Temperdghderung véhrend der &chsten Optimierung zur Folge.

* Ist die Temperaturanderung wahrend der Optimierung so grd3, daf3 die Optimierung manuell abgebrochen werden m@
(Ubertemperatur), ist die Einstellung des Parameters P.G (Prozessvedigtung) manuell zu vergrofl3ern.
Dies hat einen kleinere Temperaiulerung vidhrend der &chsten Optimierung zur Folge.

* Hat die Temperatur den Zielsollwert am Ende der Optimierung nicht anhernd erreicht,was in Anlagen mit unlinearem
Ubertragungsverhalten auftreten kann, ist eine weitere Optimierung sinnvoll.
Der Regler durclduft dabei einen Lernvorgang und ermittelt diedeltdiche Prozessveékung P.G. Dadurch wird &érrend
der richsten Optimierung eine genauere Amerung von Istwert und Zielsollwert erreicht.
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3.2 Proportionalbereich Pb

Einstellbereich: 1,0 % bis 999,9%
Proportionalverhalten des PI(D) - Dreipunktschrittreglers

|

3.2.1 Dreipunktregler
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|
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bei EinstellungPb = 0.0 an !

tn>0 ] 5F

Schaltverhalteriber Tote Zone db einstellbar.

STOP CLOSE

STOP OPTN STOP

(s. auch 3.5: db)

3.2.1 Dreipunktregler
3.3 Nachstellzeit tn

Einstellbereich: 1s bis 2600s
Integralverhalten des PI(D) - Dreipunktschrittreglers

PV i

3.3.1 Zweipunktregler w ",

bei Einstellungn = 0

Schaltverhalteriber Tote Zone db einstellbar.

OPEN

(s. auch 3.5: db)

3.3.1 Zweipunktregler
3.4 Vorhaltzeit td

Einstellbereich: 1 bis 255s
Differentialverhalten des PID - Dreipunktschrittreglers
bei Einstellung td = 0: PI - Dreipunktschrittregler

PV i ——

3.5 Tote Zone db(dead band) = O

dol
l‘ | ‘l\
[ |
—
|
|| |
-‘ | ‘-\
[

Einstellbereich: 0 bis M&ereichsumfang in

phys. Einheiten. (x0,1 bei dP = 0) sp
Hysterese: db/2 b

Y i db/2

Keine Stellimpulse bei Regelabweichungen kleiner db.

(s. auch 3.2.1 Dreipunktregler

3.3.1 Zweipunktregler)

kecine Stellimpulse

3.5 Tote Zone

3.6 Stellzeit t.P (Ventillaufzeit)

Einstellbereich: 5s bis 300s
Zeit zum Durchfahren des Stellbereichs 0 bis
100 % (Hub) bei Dauer - AUF oder Dauer - ZU

Stellimpulse kecine
Stellimpulse
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3.7 Alarm (bei 6490 /0 /1 /2 und 6590 /0 /1 /2)
E]azl Das Alarmrelais arbeitet nach dem Ruhestromprinzip.
v Auswahl AL = 0:
CFZ) kein Alarm, auch nicht bei Sensdising (s. auch 3.20: SE.b)
— vl 5 v m ALM. 0 ALM.
Auswahl AL = 1: i
Alarm bei einem Grenzwert, dessen Basis der Hys
Sollwert SP ist (TypA). A= -t
\j und bei Sensorstung. o
) Alarm bei SP #AL.= “
Einstellbereich: 0 big Mef3bereichs-
umfang [phys.Einheit] =
Alarm
Alarmhysterese HYS 7/7 7ﬁ 7/7 t
Rickschalthysterese des Alarmrelais. [ [ [
Y Einstellbereich: 0 bis Mbereichs- s 8 7] 5] 8 7] o] 8 7]

umfang [phys. Einheit] (0,1 bei dP = 0)

Auswahl AL = 2:
Alarm bei festem Grenzwert (Typ B).
und bei Sensorstung.

\l
@ Alarm beiAL. ~
Einstellbereich: MBbereich [phys.Einheit]

Alarmhysterese HYS
Rickschalthysterese des Alarmrelais
Einstellbereich: 0 bis M#éereichsumfang
[phys.Einheit] (x0,1 bei dP = 0)

Auswahl AL = 3:

Alarm bei Verlassen eines Bandes um den
Sollwert SP (Typ C).

und bei Sensor&tung

Alarm bei SP AL.=undSP +AL.=

untere Bandhélfte:

Einstellbereich: 0 bis - M#ereichs-
umfang [phys.Einheit]

Alarm bei SP AL.=

Alarmhysterese HYS(-)
untere Bandéifte, Rickschalthysterese des
Alarmrelais. Einstellbereich s. o.

obere Bandtilfte:

Einstellbereich: 0 bis + M#bereichs-
) umfang [phys.Einheit]

Alarm bei SP 4AL.=

Alarmhysterese HYS(+)
@ obere Bandéifte, Rickschalthysterese des
Alarmrelais. Einstellbereich s. o.

Auswahl AL =1 (Typ A)
Bei Sensorstrung: Alarm unabéngig vom
eingestellten Grenzwert

= ALM.

I ALM.

T T Alarm
1 1
9] 8] 7] 9] 8] 7] 9] 8 1

Auswahl AL =2 (Typ B)
Bei Sensorgtrung: Alarm unabéngig vom
eingestellten Grenzwert

PV 4
a1 ALM. mALM. JALM. mALM. JALM.
Mysey o N
Al.=(+)
SP
Al.z(-)
P e
MYseos oo N
Alarm Alarm

I I R R ]
987 987987987 987

Auswahl AL =3 (Typ C)
Bei Sensorgirung: Alarm unabéngig vom
eingestellten Alarmband
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3.8 Alarmrelais (bei 6490 /3 /4 /5 und 6590 /3 /4 /5)

|j|:| :l Die Alarmrelais arbeiten nach dem Ruhestromprinzip.

3.8.1 Alarm Typ A

@ Alarm bei einem Grenzwert, dessen Basis der Sollwert SP ist
J ALM.IL B ALM.1 J ALM.I
3.8.1.1 Alarm 1 bebP + AL= 4 gp2 m SP2 5 gpo
pv i
3.8.1.2 Alarm 2 bespP +AL-
. . . . . AL. = dnvs
Einstellbereich: 0 big bis Mebereichsumfang a; _ vs
[phys. Einheit] X N
Ruckschalthysterese der Alarmrelais:
3.8.1.3 Ende Alarm 1 bei SP + AL F¥ HYS -SF
(HYS erscheint nach AE) =
Alarm
3.8.1.4 Ende Alarm 2 bei SP + ALF HYS B T e '
(HYS erscheint nach Ak) ALMI 3 8 7 587 987
Einstellbereich: 0 bis Miébereichsumfang ALMA B B B
[phys. Einheit] (x 0,1 bei dp = 0) 29 28 27 29 28 27 29| 28] 27]
3.8.2 Alarm Typ B \
PV JALM.1 = ALM.1 I ALM.1

Alarm 1 bei einem festen Grenzwert

3.8.2.1 Alarm 1 beAL.~
Einstellbereich: MBbereichsumfangphys. Einheit 4 -

Rickschalthysterese des Alarmrelais 1:

3.8.2.2 Ende Alarm 1 bei At.- HYS Alarm 1

(HYS erscheint nach AL) B B T
9] 8] 7] 9] 8] 7] 9] 8 7]

Einstellbereich: 0 bis M@ereichsumfang
[phys. Einheit (x 0,1 bei dp = 0)

Alarm Typ B fur Alarmrelais 1

3.8.3Alarm Typ C pyi
Alarm 1 bei Verlassen eines Bandes um den _ |mAML BALMA nALML mALML =AML
Sollwert SP. Mysew o N
AlL=
3.8.3.1 Alarm 1 beSP = AL=und beiSP = AL= 1 SP
(s.auch 3.8.1.1, 3.8.1.2) Al.= e N (T
L N
Einstellbereich: 0 bis Mefbereichsumfang
[phys. Einheit] Alarm 1 Alarm 1

— — — — "t

( is 1 ] 171 _ 1 ]
Rickschalthysterese des Alarmrelais 1: 987 9829879387 987

3.8.3.2 Ende Alarm 1 b&8lP + AL=F HYS und
SP + AL=F HYS
(s.auch 3.8.1.3, 3.8.1.4)

Einstellbereich: 0 bis Meffbereichsumfang
[phys. Einheit] (x 0,1 bei dp = 0)

Alarm Typ C fir Alarmrelais 1
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Auswahl AL = 0:
kein Alarm, auch nicht bei Sensadising (s. auch 3.20: SE.b)

Auswahl AL = 1: (Alarmrelais 1 aktiv)

Alarmrelais 1 = Typ A (s. auch 3.8.1.1)
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabbngig vom eingestellten Sollwert.

T| D
e
il [

Ruckschalthysterese des Alarmrelais 1 (s. auch 3.8.1.3)

Auswahl AL = 2: (Alarmrelais 1 aktiv)

Alarmrelais 1 = Typ B (s. auch 3.8.2.1)
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabbngig vom eingestellten Sollwert.

=
i

Ruckschalthysterese des Alarmrelais 1 (s. auch 3.8.2.2)

Auswahl: AL = 3: (Alarmrelais 1 und Alarmrelais 2 aktiv)

Alarmrelais 1 = Typ A (s. auch 3.8.1.1)
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabbngig vom eingestellten Sollwert.

T m [T
T e N T
[ [

Ruckschalthysterese des Alarmrelais 1 (s. auch 3.8.1.3)

B

Alarmrelais 2 = Typ A (s. auch 3.8.1.2)

T
L
L

Ruckschalthysterese des Alarmrelais 2 (s. auch 3.8.1.4)

Auswahl: AL = 4: (Alarmrelais 1 und Alarmrelais 2 aktiv)

Alarmrelais 1 = Typ B (s. auch 3.8.2.1)
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabbngig vom eingestellten Sollwert.

-
r
|

Ruckschalthysterese des Alarmrelais 1 (s. auch 3.8.2.2)

o |
| =
|

Alarmrelais 2 = Typ A (s. auch 3.8.1.2)

T
L
L

Ruckschalthysterese des Alarmrelais 2 (s. auch 3.8.1.4)

Auswahl: AL = 5: (Alarmrelais 1 und Alarmrelais 2 aktiv)

Alarmrelais 1 = Typ C (s. auch 3.8.3.1)
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabBngig vom eingestellten Sollwert.

T| D
L e
o [

Ruckschalthysterese des Alarmrelaisit AL.= (s. auch 3.8.3.2)

-
—
I

Alarmrelais 1 = Typ C (s. auch 3.8.3.1)
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabbngig vom eingestellten Sollwert.
Alarmrelais 2 = Typ A (s. auch 3.8.1.2)

Ruckschalthysterese des Alarmrelaigit AL.= (s. auch 3.8.3.2)
Ruckschalthysterese des Alarmrelaig® auch 3.8.1.4)

T
L
L

Auswahl: AL = 6: (Alarmrelais 1 und Alarmrelais 2 aktiv)

Alarmrelais 1 @r AL.— oder bei SP * Al=
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabBngig vom eingestellten Sollwert.

=
r
|

Ruckschalthysterese des Alarmrelaigift AL.~ (s. auch 3.8.2.2)

Alarmrelais 1 bei ALT oder beiSP + AL =
Alarmrelais 1 bei Sensotsting, unabBngig vom eingestellten Sollwert.
Alarmrelais 2 = Typ A (s. auch 3.8.1.2)

Ruckschalthysterese des Alarmrelaigif AL.= (s. auch 3.8.1.4)
Ruckschalthysterese des Alarmrelaig® auch 3.8.1.4)

T I o
LC — L=
L 1| |7
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Auswahl Alarm 1 Alarm 2

0 - -

1 A -

2 B -

3 A A

4 B A

5 Alv A2 (C) A

6 Bv A2 A
Sensorgirung Alarm kein Alarm

Alarmtypen fir Alarmrelais 1 und Alarmrelais 2

v = logisches ODER
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3.9 Dezimalpunkt fir LED-Displays

Auswabhl: 0 Anzeige ohne Dezimalpunkt
1 Anzeige mit Dezimalpunkt

Nach jedeAnderung dI.L und dI.H neu eingeben. (s. auch 3.10: dI.L, dI.H)

3.10 Skalierung der Istwertanzeige PV

Display.Low  Eingabe: Nullpunkt des Mivertgebers

Anzeige am LED - Display PV bei Mbereichsanfang

Einstellbereich: -999 (-99.9 bei dP =4jl.L < dl.H-1 [phys. Einheit] (dI.L mRkleiner sein als dl.H)
Standardwert9° C oder32° F

Display.High  Eingabe: Endpunkt des Ndeertgebers

Anzeige am LED - Display PV bei Mbereichsende

Einstellbereich: dl.L+X dl.H < 9999 (999.9 bei dP = 1) [phys. Einheit] (dI.HPar6Rer sein als dl.L)
Standardwert300° C oder572 F

Bei In.P = 0, nissen dI.L und dI.H mit dem Pt 100 - Bleereich des gelieferten Gigs
Ubereinstimmen. (siehe Typenschild)

baelz 6490/ 6590 - 2.4 - ... : dl.L = 000(.0), dl.H = 300(.0)

baelz 6490/ 6590 - 2.2 - ... : dI.L = 000(.0), dl.H = 400(.0)

Bei In.P#£ 0, niissen dI.L und dl.H mit dem Mereich des angesci¥enen M&wertgebersiber-
einstimmen. (s. auch 3.17: In.P)

3.11 Sollwertbegrenzung

Die Sollwertbegrenzung giltif denuber die Tastatur einstellbaren Sollwert SP.
Sie ist unwirksamifr - den zweiten Sollwert SP.2
- alle externen Sollwerte

Setpoint.Low kleinster einstellbarer Sollwert

Einstellbereich: dI.L bis SP.H [phys.Einheit] (s.auch 3.10: dI.L)
bei SP.L = SP.H ist der Sollwert auf einen Wert fixiert.

Wirksam fir dentber die Tastatur einstellbaren, internen Sollwert.

Setpoint.High groRter einstellbarer Sollwert

Einstellbereich: SP.L bis dI.H [phys. Einheit] (s.auch 3.10: dI.H)
bei SP.L = SP.H ist der Sollwert auf einen Wert fixiert.

Wirksam fir dentber die Tastatur einstellbaren, internen Sollwert.

3.12 Extern/ Intern - Umschaltung(bei 6490 /1 /2 /5 und 6590 /1 /2 /5)

Umschalten vom externen analogen Sollwert auf internen Sollwert und umgekehrt
bei Geéten ohne serielle Schnittstelle.
Remote / Local Setpoint remote = extern, local = intern

Auswahl: 0 nur interner Sollwert und SP.2 wirksam
1 Umschaltungiber Digitaleingang REM/LOC,
Sollwertvorgabeiber Analogeingang (s.auch 3.18: In.S)
2 std¥freie Extern / Intern-Umschaltung durch Gleichsetzen des internen und des externen
Sollwertes vor der Extern / Intern - Umschaltung. SP int. = SP ext.
sonst wie 1
Bei Ausfall des externen Sollwertes wird der interne Sollwert wirksam.

3.13 Zweiter Sollwert SP.2(bei 6490 /2 /3 /4 und 6590 /2 /3 4)

Einstellbereich: dI.L bis dI.H [phys.Einheit] (s.auch 3.10: dI.L, dI.H)
Umschalten auf SPiber Digitaleingang SP.2
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3.14 Sollwertrampe SP.r

setpoint ram
(setpoint ramp) oA
PV

Anderungsgeschwindigkeit des Sollwerts SP -7 " - "
(Gradient)

Einstellbereich: 1 (0,1 bei dP = 1) bis Bte
bereichsurfang in PV / min;

PV [phys.Einheit] z.B in K/ min
Einstellung SP.r = 0: keine Sollwertrampe,

\j Sollweréinderung sprungartig.
5 Wirksam fir interne und externe Sollwerte. (a)
(P) Ein analoger, externer Sollwert figich um >
mind. 0,2% des Megbereichs P\éndern, um SPx [ASP/min] SPx [ASP/min]
die Sollwertrampe auszigen. steigender Sollwert fallender Sollwert

3.14 Sollwertrampe SP.r

Die Sollwertrampe wird ausgist
- beim Einschalten des Gi#es bzw. nach einem Netzausfall
- hach einer Sensodstung
- hach jeder Sollwegihderung (intern, extern oder SP.2)
- beim Umschalten auf den zweiten Sollwert SP.2
- bei Extern -/ Internumschaltung und umgekehrt
- nach einer Steuerfunktion OPEN, CLOSE, STaise( Digitaleingang)
- nach Umschalten von Handbetrieb auf Automatikbetrieb
Startpunkt der Sollwertrampe ist immer der Momentanwert der Ryciiée PV (a)
Angezeigt wird der momentane Sollwert.

rAd 3.15 Rampenrichtung (ramp direction)
E]E Wirkrichtung der Sollwertrampe SP.r (bei SP.r > 0)
Y Auswabhl:
0 Sollwertrampetfr steigende und fallende Sollwerte wirksam
@ 1 Sollwertrampe nuilf steigende Sollwerte wirksam

2 Sollwertrampe nurif fallende Sollwerte wirksam
(s. auch 3.14: SP.r)

PG 3.16 Proz®verstarkung P.G (process gain)

Einstellbereich: 1 bis 255%
y Anderung der ProfgroRe PV _ A PV

ark Regel ke (Anl P.G= =
Verstrkung der Regelstrecke (Anlage) P.G Anderung der StellgroRe Y AY

A PV [% des M@&bereiches von PV]
A'Y [% des Stellbereiches (Hub) 0 - 100 %]

in %

AY Anderung der ProfgroRe PV von 5% zur Folge.

PG =100%:-2PY _ 1o EineAnderung der VentilstellungY von 10% hat eine
' " AY "~ Anderung der ProfgréRe PV von 10% zur Folge.

7B P.G= 500 2PV _ 05 EineAnderung der VentilstellungY von 10% hat eine

PG = 12500 APV _ 1,25 EineAnderung der VentilstellungY von 10% hat eine
AY Anderung der ProfgroRe PV von 12,5% zur Folge.

Die Proz&verstirkung P.G wird zur Selbstoptimierung der Reglerparametéitigenst sie nicht
bekannt, wird P.G d@hrend der Selbstoptimierung automatisch ermittelt. (s. auch 3.1: OPt)
Bei unlinearenUbertragungsverhalten der Anlagedert sich die Profwerstrkung mit dem
Arbeitspunkt (z. B. beim Regeln unterschiedlicher Sollwerte).
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3.17 Eingang @ir Prozef3gré3e PV (input PV)

Auswahl:
0 PV wird mit einem Pt100ikler erfddt und an die Klemmen 14, 15, 16 angeschlossen
1 PV wird als Stromsignal 0-20mA eingespeist und an die Klemmen 12, 16* angeschlossen
2 PV wird als Stromsignal 4-20mA eingespeist und an die Klemmen 12, 16* angeschlossen
3 PV wird als Spannungssignal 0-10V eingespeist und an die Klemmen 13, 16 angeschlossen
4 PV wird als Spannungssignal 2-10V eingespeist und an die Klemmen 13, 16 angeschlossen
*nicht bei Anschl® eines M&umformers in Zweidrahttechnik
(s. auch 5.: Elektrischer Anscigy

3.18 Eingang @ir externen, analogen Sollwert SRinput SP) (bei 6490 /1 /2 /5 und
6590 /1 /2 I5)

Auswahl:
0 SP wird mit einem Pt100dRler erfddt und an die Klemmen 14, 15, 16 angeschlossen
1 SP wird als Stromsignal 0-20mA eingespeist und an die Klemmen 12, 16 angeschlossen
2 SP wird als Stromsignal 4-20mA eingespeist und an die Klemmen 12, 16 angeschlossen
3 SP wird als Spannungssignal 0-10V eingespeist und an die Klemmen 13, 16 angeschlossen
4 SP wird als Spannungssignal 2-10V eingespeist und an die Klemmen 13, 16 angeschlossen
Bei erkannter Signaldtung Umschaltung auf internen Sollwert.
(s. auch 5.: Elektrischer Anscigy

3.19 Messwertfilter fir Prozel3gréRe PV (filter)

Software-Tiefpé&filter 1.0Ordnung mit einstellbarer Zeitkonstante Tf zur Untidcklung von Sir-
signalen und zur @tung schneller Istwertschwankungen.

; . . Formel :
Einstellbereich: 100 bis 255
Tf = -0,04/In(Eingabe/256

Es gilt folgende Zuordnung:

Eingabe: 255 254 252 250 240 230* 220 200
Tf [s]: 10,22 5,10 254 169 062 037 026 0,16
*Standardeinstellung

3.20 Verhalten bei Sensorgtung PV (sensor break)

Reaktion des Stellglieds im Automatikbetrieb bei:thkerkurzschl@, Fuhlerbruch, Strom -/
Spannungssignal zu hoch oder zu niedrig bei
4-20 mA und 2-10 V.

Auswahl: 0 Stellglied schlist
1 Stellgliedoffnet
2 Stellglied verharrt in seiner momentanen Stellung

Bei einer M8&umformer -/ Fehlerstrung wird im LED-Display PV die

Fehlermeldunderr (error) eingeblendet. Alarmmeldung, falls Alarm A, B oder C PV
konfiguriert ist, unab&ngig vom eingestellten Alarm - Grenzwert.
Nach Wegfall der $tung kehrt der Regler selbsistig in den Automatikbetrieb

zuriick.

Bei elektrischen Einheitssignalen ohne lebenden Nullpunkt, 0-20mA bzw. 0-10V, ist
keineUberwachung auf Leitungsunterbrechung und Kurz&ehidglich.

3.21 Verriegelung der Hand -/ Automatik Umschaltung(manual)

Auswahl: 0 Umschaltungber Tastatur jederzeitadglich
1 Verriegelung im Momentanzustand
MAnN. auf -1- im Automatikbetrieb: Shdig Automatikbetrieb.
MAnR. auf -1- im Handbetrieb: &tdig Handbetrieb
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3.22 Wirksinn des Reglers(direction of action)

Auswahl: 0 Heizregler: mit steigender RegelgroRe PV dithdi@s Stellglied
1 Kuohlregler: mit steigender Regetifie PV 6ffnet das Stellglied

3.23 Funktion der Digitaleinginge (Open, Close, Stop) (bei 6490 /3 /4 und 6590 /3 /4)

Auswahl: 0 Keine Steuerfunktion
Schaltzustand der Digitaleifigge wirdiber Modbudibertragen.
1 Steuerfunktion Open, Close, Stop
Schaltzustand der Digitaleifigge wird zuétzlich Gber Modbudibertragen.

3.24 Ubertragungsgeschwindigkeit €ir Serielle Schnittstelle (baud)
(bei 6490 / 3 /4 und 6590/ 3 /4)

serielle Schnittstelle RS 485, Datbertragung gem. MODBUS - Protokoll im RTU - Modus.

Auswahl: 0 19200 baud 3 2400 baud
1 9600 baud 4 1200 baud
2 4800 baud

3.25 Adresseiir Serielle Schnittstelle (bei 6490 /3 /4 und 6590/ 3 /4)

Einstellbereich: 1 bis 247

Adresse des Reglers.

3.26 Serielle Kommunikation(serial communication) (bei 6490/ 3 /4 und 6590/ 3 /4)

Auswahl: 0 Bedienung vom Regler und vom Master aiglioh.
1 Der Regler kann nur vom Master aus bedient werddse d{onfigurationspunkt S.C)
Sperrung der Bedienung vor Ort.

Modbusinitialisierung (bei 6490/ 3 /4 und 6590/ 3 /4)
Nach der Konfiguration der Schnittstelle @eturzzeitig von der Spannungsversorgung trennen.

Dies trifft zu nach eineAnderung der Einstellungen bei:
3.24 Ubertragungsgeschwindigkeit fir Serielle Schnittstelle (baud)
3.25 Adressedr Serielle Schnittstelle (address)
3.26 Serielle Kommunikation(serial communication)
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3.27 Zweite Bedienebengoperating level 2)

Funktionen @ir die benutzerdefinierte Bedienebene &iden.

Einstellbereich: 0 bis 31(bei 6490 /0 /1 /2 /5und 6590 /0 /1 /2 /5)

keine zweite Bedienebene

die Selbstoptimierung kann auf der 2. Bedienebene aktiviert werden (s. auch 3.1: OPt)
Grenzwert und Hysterese des ausiigten Alarms bnnen auf der 2. Bedienebene eingegeben
werden (s. auch 3.7 bzw. 3.8: Alarm)

Extern/Intern-Umschaltung auf der 2. Bedienebedglich (s. auch 3.12: rE.L)

der zweite Sollwert SP.2 ist auf der 2. Bedienebene einstellbar (s. auch 3.13: SP.2)

die Sollwertrampe SP.r kann auf der 2. Bedienebene eingestellt, ein - u. ausgeschaltet werds
(s. auch 3.14: SP.r)

Einstellbereich: 0 bis 31(bei 6490 /3 /4 und 6590 /3 /4)

keine zweite Bedienebene

die Selbstoptimierung kann auf der 2. Bedienebene aktiviert werden (s. auch 3.1: OPt)
Grenzwert und Hysterese des ausiigien Alarms kbnnen auf der 2. Bedienebene eingegeben
werden (s. auch 3.8: Alarm)

Serielle Kommunikation S.C definieren (s. auch 3.26: S.C)

die Sollwertrampe SP.r kann auf der 2. Bedienebene eingestellt, ein - u. ausgeschaltet werds
(s. auch 3.14: SP.r)

Die Kennzahlen der gamschten Funktionen werden addiert und das Ergebnis eingegeben.
Das P&wort mu3 aktiviert sein. (s. auch 3.28: PAS)

3.28 Zugriff auf die Parametrier -/ Konfigurierebene (pass word)
|j| ]l Die Verriegelung der Parametrier-/Konfigurierebéber das P@vort Cod verhindert den unbefugten
Zugriff.
| Auswahl: 0 keine Verriegelung der Parametrier -/ Konfigurierebene. OL.2 unwirksam.

1 Zugriff auf die Parametrier -/ Konfigurierebene nur nach Eingabe @®esRaslber die
Tastatur. OL.2 wirksam.
(s. auch 3.27 OL.2 ; Uitiges P&wort: s. Seite 26: PAS / Cod)

W. Béalz & Sohn GmbH & Co.,

Koepffstra Re 5, D-74076 Heilbronn, Telefon (07131) 1500-0, Telefax (07131) 1500-21




baelz automatic Regler Seite 20

Betriebsanleitung BA 6490 / 6590

4. Montage

Das Geit eignet sich zum Fronttafeleinbau und zum Einbau in Pulte mit beliebiger Einbaulage.
Regler von vorn in den diaf vorgesehenen Schalttafelausschnitt einschieben und mittels der beiliegenden Spannzangen
befestigen.

é Die Umgebungstemperatur an der Einbaustelle darf déssige Temperatuiif den Nenngebrauch nictiberschreiten.
Ausreichende Béftung, auch bei giRer Packungsdichte der G, sicherstellen.
Das Geit darf nicht innerhalb explosionsgefdeter Bereiche montiert werden.

135 45 6,5, 133,5 N
L Y
A A
A 1
Schalttafel- oo §§ I
8190 ausschnitt = E 2 o
L B
[0
L ! Y [ — Yy A J
8 111 « 285 - 292 )
™ 119 . 96 «H 45 >
-
Gehduseabmessungen 6490 @ebeabmessungen 6590

5. Elektrischer Anschlu3

Die steckbaren AnschBdlemmen und der Anschiplan befinden sich auf deriBkseite des Gétes.

Bei der Installation sind die jeweilsiigjgen Landesvorschriften (in Deutschland DIN VDE 0100) zu beachten.
A Der elektrische Anschiyierfolgt entsprechend den Anscilénen / Anschl@bildern des Géites.
Fur Mefdeitungen und Steuerleitungen (Digitalednge) sind geschirmte Kabel zu verwenden. Diese sind auch im
Schaltschrank getrennt von den Starkstromleitungen zu verlegen.
Vor dem Einschalten ist sicherzustellen3diée auf dem Typenschild angegebene Betriebsspannung mit der
Netzspannungbereinstimmt.
Die Anschliklemmen dirfen nur im stromlosen Zustand mit angeschlossenen Leitungen véinaBgezogen werden.

17QFA —= _
18@FB [RS485 N—QP 2 = 0%
19@}-6ND L—2 3 tl_% g
20@jpnoo L D 4 L— 1 4
21— 0-10V N'@ﬁ@ 5 gENL ) 5
22@' OPEN cwsz@ 6 N'@E@ é
23 ~{CLOSE 2D 7 °L°SE@ >
24(FSTOP aLM.[El—\[D 8 ALM.[E— [ 8
25 ~REM/LOC +24U@ 9 9] ) 9
26 D~ Ziretranen, r== 10 )10
27@) ;-..L\-@ll D11
282\ B ‘a2 1 (D12
ZS@ﬁan +56,2-10012 13 (213
) priog [ 14 pTio0, [O14
2 16 )16

maximale Begickung (6490 /4 und 6590 / 4) minimale Bestung (6490 /0 und 6590 /0)

(s. auch 8. Bestellnummer) (s. auch 8. Bestellnummer)

|Beim 6490: Gitig ab Geétenummer 5000. Siehe Typensch|ild.
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5.1 Anschlugbild
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6. Inbetriebnahme
Ablauf: | Abhilfe bei Strungen:
O Ged#t fachgerecht montiert ? s. auch 4.: Montage
O Elektrischer AnschiRgeman gltiger Vorschriften und |s. auch 5.: Elektrischer Ansciu
Anschlu3pléne ?
O Netzspannung einschalten. Betriebspannung auf dem Typenschild mit Netzspannung
Beim Einschalten des Gies leuchten alle Anzeige- | vergleichen
elemente der Frontplattérfca. 2s auf (Lampentest).
Danach ist das Géirbetriebsbereit.
O Umschalten auf Handbetrieb. s. auch 2.2: Handbetrieb
* Entspricht die Istwertanzeige PV der Pifggé&Re am | Fihler, Meleitung und elektrischen Ansclfduberpiifen.
Meflort ? s. auch 5.: Elektrischer Ansciilu
* Schwankt / springt die Istwertanzeige PV Miker FIL. einstellen. s. auch 3.19: FIL
Befindet sich das Gétrin umittelbarer Nhe stark elektrischer
oder magnetischer &felder ?
* Digitaleinginge aufschalten* s. auch 5.: Elektrischer Ans@hlu
- Leuchten die entsprechenden LED auf der Front- | SpannungsversorgungrfDigitaleingdnge, externe
platte ? Schaltkontakte, Signalleitungen und elektrischen Angchlu
Uberpiifen. s. auch 5.1: Ansch?hild
* Externen Sollwert einspeisen und auf Externbetrieb| s. auch 3.18: In.S; 3.12:re.L; 3.26: S.C
umschalten*
- Wird der externe Sollwert SP richtig angezeigt ? Sollwertgebeldiieng und elektrischen Ansclfduberpiifen
s.auch 5.1
+ Stellgliedtffnen s. auch: 2.2 Handbetrieb
- Heizregler: Steigt Istwert PV ? keine Reaktion:
- Kihlregler: Rllt Istwert PV ? Stellglied und elektrische Verbindung Regler - Stellglied
» Stellglied schli@en Uberpitifen
- Heizregler: Ellt Istwert PV ? umgekehrte Reaktion:
- Kuhlregler: Steigt Istwert PV ? Stellgliedansteuerung OPEN und CLOSE vertauschen
s. auch 5.1: Anschiibild
» Stellzeit t.P des angescBimen Stellgliedes eingeber]  s. auch 3.6: t.P
* Reglerparameter mit Hilfe der Selbstoptimierung s. auch 3.1: OPt
einstellen
O Automatikbetrieb
Hand-/Automatikumschaltung s. auch 2.2: Handbetrieb
Sollwert SP einstellen s. auch 2.1 Sollwert SP einstellen im Automatikbetrieb
O Stellimpulse des Reglers zu kurz, Tote Zone db anpassen

Schaltléufigkeit zu hoch

s. auch 3.5: db

* Option
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7. Technische Daten

Netzspannung 230 VAC
115V AC -15%/ +10 %, 50 / 60 Hz
24V AC }
Leistungsaufnahme ca. 7 VA
Gewicht ca. 1kg
zuldssige Umgebungstemperatur
- Betrieb 0 bis 58C
- Transport / Lagerung -2his + 65C
Schutzart Front IP 65 nach DIN 40050
Bauform ir Schalttafeleinbau 96 x 96 x 135 mm bei 6490 und 48 x 96 x 140 mm bei 6590 (B x H x
Einbaulage beliebig

DE-Speisespannung und

MeRumformerspeisespannung 24V DC, Imax. = 60 mA

Analogeinginge Pt100, 2.4 =@ bis 300C oder 2.2 = 8C bis 400C
Anschlu3 in Dreileitertechnik
0/4 bis 20 mA, Eingangswiderstand = 50 Ohm
0/2 bis 10 V, Eingangswiderstand = 100 KOhm

MefRgenauigkeit 0,1% des Mbereichs
Digitaleingdnge high aktiv, Re = 1 & ; offen / OV DC = low
12 V bis 24 V DC = high
Analogausgangif Istwert 0 bis +10 V entspr°Mis 300C (2.4) oder 0 bis 400C (2.2), Imax. =2 mA
Anzeigen zwei 4-stellige 7- Segment - Anzeigen, LED, rot, Ziffélneh= 13 mm (6490), 10 mm (6590)
Alarme Alarm Typ A, B, C; Arbeitskontakt Ruhestromprinzip
Relais Kontaktbegsitkung: 1 Wechsler potentialfrei

Schaltleistung: 250 V AC/3 A
Funkenbschglied
Schnittstelle RS 485, MODBUS - Protokoll im RTU - Modus
1200 bis 19200 Baud
1 Startbit, 8 Datenbit, 1 Stopbit, keine Parit
Datensicherung Halbleiterspeicher
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8. Bestellnummer baelz 6490 / baelz 6590

Beispiele: 6490 / 0 — 24 - 230 - 00.0
6590 / 3 — 22 - 115 - S71

baelz pCelsitron /- - -

—

Type (siehe Typenschifsel)
6490 659(

Version (siehe Typenschissel)

.10 1 12 .13 .14 W

T

Pt 100 - Mdbereich
-30...+60C 2.20
-50...+250C 2.50

0..300C 2.4
0..400C 2.2

Netzspannun
230V AC 115V AC 24V AC

Sonderaustihrung

keine00.0

2 Mefeinginge 0/4 . 20 mA (kein Eingang 0/2 18Y.1
2 Mefeinginge 0/2 ... 10 V (kein Eingang 20 m&3.1

Ausstattung:

Type / Version 6490.. und 659(..

.10 1 A2 .13 .14 /5

PI(D) - Dreipunktschrittausgang

Alarmrelais 1

1 MeReingang Pt100

NNS

1 MeReingang 0/ 4 ... 20 mA

1 MeRReingang 0/ 2 ... 10V

Transmitterspeisespannung 24 V DC

NNYNNYNSN

1 Digitaleingang(Externer Sollwert)

ANANANANRNANRN
ANANANANRNANRN

4 Digitaleingange (Auf, zu, Halt, Sollwert 2)

NINNYNNYNS

5 Digitaleingénge (Auf, Zu, Halt, ext. Sollwert, Sollwert 2)

1 Pt100-Istwertausgang 0O...+10V

NS

1 Busschnittstelle RS48%voDBUS RTU)

Alarmrelais 2

NINY N INNNNNS

NS
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9. Ubersicht Parametrier -/ Konfigurierebene, Datenliste

Parameter/KonfigurationspunktAnzeige Einstellung Bemerkungen

Selbstoptimierung OPt 0 keine Selbstoptimierung
1 bei Bedarf aktivieren
Proportionalbereich Pb [ ] 1,0bis999,9%
Dreipunktregler Pb = 0 O tn > 0; db entspricht toter Zone
Nachstellzeit tn :| 1 bis 2600 s
Zweipunktregler th = 0 O db entspricht toter Zone
Vorhaltzeit td [ ] 1bis255s; PI-Regelung beitd=0
Tote Zone db [ ] obis Meeereichsumfang [ phys. Einheit] (x 0,1 bei dP = 0)
Stellzeit tP [ ] 5bis300s
Alarm AL 0 O kein Alarm, auch nicht bei Sensanstng.
bei 6490 /0 /1 /2 und 1 O Alarm A, abléngig vom Sollwert und bei Sensor-
bei 6590 /0 /1 /2 2 O Alarm B, fester Grenzwert orsing, unabBngig
3 O Alarm C, Band um den Sollwert vom Grenzwert
Alarm A AL.= 0 bis+ MeRbereichsumfang[ phys. Einhei] bei AL =1
Rickschalthysterese HYS 0 bis Md¥bereichsumfang (x0,1 bei dP ¥ 0
Alarm B AL.- Mefbereich: dI.L bis dI.H[ phys. Einheil bei AL =2
Ruckschalthysterese HYS 0 bis Bteereichsumfang (x0,1 bei dP=0)
Alarm C unten AL.= 0 bis - Md¥bereichsumfang[ phys. Einheil bei AL =3
Ruckschalthys. unten HYS 0 bis Meereichsumfang (x0,1 bei dP=0)
Alarm C oben AL.= 0 bis + Mdbereichsumfand phys. Einheil bei AL =3
Ruckschalthys. oben HYS 0 bis Meereichsumfang (x0,1 bei dP=0)
Alarm AL 0 O kein Alarm auch nicht bei Sensdising
bei 6490 /3 /4 /5 und 1 O Alarmrelais 1 = A, kein Alarmrelais 2 Alarmrelais 1 bei Sensor -
bei 6590 /3 /4 /5 2 O Alarmrelais 1 = B, kein Alarmrelais 2 @sting, unabBngig vom
3 O Alarmrelais 1 = A, Alarmrelais 2 = A eingestellten Grenzwert
4 O Alarmrelais 1 = B, Alarmrelais 2 = A
5 O Alarmrelais 1 = C (Alv A2), Alarmrelais 2 = A
6 O Alarmrelais 1 = By A2, Alarmrelais 2 = A
Alarm 1 =A AL= 0 bist MeRbereichsumfang[ phys. Einhei beiAL=1,3,5
Rickschalthysterese HYS 0 bis Mdbereichsumfangy phys. Einhei{ (x0,1 bei dP =D
Alarm 1 =B AL’ Mefbereich: dI.L bis dI.H[ phys. Einheii beiAL=2,4,6
Rickschalthysterese HYS 0 bis Md¥bereichsumfang phys. Einhei{ (x0,1 bei dP=0)
Alarm 2 = A AL= 0 bis+ MefRbereichsumfang[ phys. Einheif beiAL=3,4,5,6
Rickschalthysterese HYS 0 bis Md¥bereichsumfang phys. Einhei{ (x0,1 bei dP=0)
Dezimalpunkt dP 0 O Anzeige ohne Dezimalpunkt
1 O Anzeige mit Dezimalpunkt
Skalierung unten di.L Anzeigewert bei MBbereichsanfang -999 bis dl.H-1 [phys.Einh.]
Skalierung oben di.H Anzeigewert bei Bleereichsende dI.L+1 bis 9999 [phys.Einh.]
Sollwertbegrenzung unten SP.L dl.L bis SP.H [ phys. Einheit ] it fgir SP.2
Sollwertbegrenzung oben SP.H SP.L bis dI.H [ phys. Einheit ] u. externe Sollwerte
Extern -/ Internumschaltung * rE.L 0 O nur interner Sollwert
1 O Umschalteniber Digitaleingang REM/LOC, Sollwertvorgakiber Analogeigang
2 O std3¥reie Extern -/ Internumschaltung, durch Gleichsetzen SP int = SP ext.,

sonst wie 1
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Parameter/KonfigurationspunktAnzeige Einstellung Bemerkungen

zweiter Sollwert *

Sollwertrampe
Rampenrichtung

Prozéverstrkung

Istwerteingang PV

Sollwerteingang SP, extern *

MeRwertfilter PV

Fihlerausfall PV

Hand -/ Automatikumschaltung MAnN 0

Wirksinn des Reglers

Funktion der Digitaleingnge

Ubertragungsrate *

Adresse *

serielle Kommunikation *

zweite Bedienebene

Padwort

* Option
072'-1 P

SP.2 :| dl.L bis dI.H [ phys. Einheit ] Umschaltier Digitaleingang SP.2
SP.r :| 0 bis Nkeereichsumfang [ phys. Einheit pro min ]
rA.d 0 O steigende u. fallende Sollwertrampe
1 O nur steigende Sollwertrampe
2 O nur fallende Sollwertrampe
PG [ ] 1bis255%, iif Selbstoptimierung
In.P 0 O Pt100 2.4 =Dbis 300C oder 2.2 = Dhis 400C
1 O 0 bis 20 mA
2 O 4 bis 20 mA
3 O Obis10V
4 O 2bis10V
In.S 0 O Pt100 2.4 =9Dbis 300C oder 2.2 = 0bis 400C bei erkannter Signal-
1 O 0 bis 20 mA orusy,
2 O 4 bis 20 mA Umschaltung auf internen
3 O ObisioV Sollwert
4 O 2bis10V
FIL [ 1100 bis 255 entspricht 42 ms bis 10 s
SE.b 0 O Stellglied schli@t im Automatikbetrieb
1 O Stellgliedoffnet
2 O Stellglied verharrt in seiner Stellung
O Umschalteruber Tastatur
1 O Verriegelung im Momentanzustand Automatik
O Verriegelung im Momentanzustand Hand
dir 0 O Heizregler
1 O Kuohlregler
OCsS 0 O Keine Steuerfunktion Der Schaltzustand der Digitaléngg
1 O Steuerfunktion Open, Close, Stop wiilder den Modbusgéibertragen.
bd 0 O 19200 baud
1 O 9600 baud
2 O 4800 baud
3 O 2400 baud
4 O 1200 baud
Adr 1 bis 247 Knotenadresse bei Busverbindung
Adresse
S.C 0 O Master kann nur Daten vom Regler lesen
1 O Bedienung und Einstellung des Reglers vom Master aus
OoL.2 0 O keine zweite Bedienebene
1 O Selbstoptimierung Kennzahlen der
2 O Alarm und Hysterese ausddten
4 O Extern -/ Internumschaltung * Funktionen
oder serielle Kommunikatioh addieren
8 O zweiter Sollwert * und PAS auf
16 O Sollwertrampe 1 setzen.
[ ]Kennzahl 1) Geldt mit serieller Schnittstelle
PAS 0 O keine Verriegelung, OL.2 unwirksam
1 O  Zugriff nur Uber Code, OL.2 wirksam, Funktion auf OL.2 nicht verriegelt
Code
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